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1. บันทกึผลการทดลอง 

ตอนที� � : ศึกษาการเคลื�อนที�แบบโปรเจกไตล์เมื�อมุมยงิทาํมุมศูนย์องศาเทียบกบัแนวระดับ 

ตารางที� �.1   

 
การทดลองครั� งที�  ความเร็วต้น

เฉลี�ย Sx (�) Ux (1) Sx (2) Ux (2) Sx (3) Ux (3) 
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   เปอร์เซ็นต์ความคลาดเคลื�อนของความเร็วตน้เทียบกบัค่าที�กาํหนดให ้คือ 4.40 เมตรต่อวนิาที  

   = ……………………% 

ตอนที� � : ศึกษาการเคลื�อนที�แบบโปรเจกไตล์เมื�อมุมยงิทาํมุมต่างๆ เทยีบกบัแนวระดับ  

ตารางที� �.2 

มุมยงิ (องศา)  ระยะทางในแนวราบ R (m) ความเร็วต้น 
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เปอร์เซ็นต์ความคลาดเคลื�อนของความเร็วต้นที�มุม 45 องศา เมื�อใช้แรงยิงมากเทียบกบัค่าที�

กาํหนดให ้คือ 5.10 เมตร/วนิาที = ……………………% 
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2. วเิคราะห์ผลการทดลอง 

1. แสดงวธีิการหาความเร็วตน้ ux ในหน่วย เมตรต่อวนิาที ในตารางที� 5.1 
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2. แสดงวิธีการหาเปอร์เซ็นต์ความคลาดเคลื�อนของความเร็วตน้ที�ไดจ้ากการทดลองใน

ตารางที� 5.1 เทียบกบัค่าความเร็วตน้ที�กาํหนดให ้คือ 4.40 เมตร/วนิาที  
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3. แสดงการหาค่าเปอร์เซ็นตค์วามคลาดเคลื�อนของความเร็วตน้ที�เทียบกบัค่าที�กาํหนดให ้

คือ คือ 5.10 เมตร/วนิาที ที�มุม 45 องศา ในตารางที� 5.2 
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4. เขียนกราฟเส้นโคง้ระหวา่งมุมยงิบนแกน X กบัระยะทางในแนวราบบนแกน Y  

       แลว้สรุปผลที�ไดจ้ากกราฟ 

 
3. สรุปผลการทดลอง 
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